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MAGNETSCHULT Z

USINES SPECIALISEES EN APPAREILS ELECTRO-MAGNETIQUES
LA QUALITE

Electro-aimants rotatifs 6
Proportionnels
é cou ra nt co nti n u Groupe de produits

NOTICE G D R

® Suivant VDE 0580 (normes équivalentes a celles
de l'article 10 de la directive 73/23/CEE - suivant
mémorandum n° 3 de Mars 1987)

@® Courbe caractéristique couple/angle de la rotation,
horizontale

® Couple constant dans la plage de travail

® Proportionnalité entre le couple de rotation
et le courant

® Temps de réponse court grace au systéme polarisé -
® Rotation a droite et a gauche par inversion de polarité Fig. 1

y " " L Sans capteur de position
® 'armature est montée sur roulements a billes
® Bobinage d’excitation conforme a la classe B

® Raccordement électrique et protection pour
conformité du montage:

® Fils souples
Protection suivant DIN VDE 0470/EN 60529 —-IP 20

® Fixation par trous taraudés sur chaque face
® Possibilité d’adapter un ressort de rappel

® Capteur de position de 'angle de rotation:
— mesure du flux par palpeur a électronigue Incorporée

— fréquence limite du palpeur: 23 kHz e
— plage de mesure jusqu’a 110° o ST G DS
— carter robuste en aluminium

— fixation par 2 vis sur un épaulement *
— raccordement électrique et protection pour M

conformité du montage: L

— fils souples
Protection suivant DIN VDE 0470/EN 60529 -IP 20

® Exemples d’utilisation:
Automatismes de commande et de régulation
Asservissement de vannes papillons et de claplets dans e dieiiins. o
le domaine de la technique des fluides MSH-Fo 0804 1698
’ensemble comprenant I'électro-aimant rotatif
proportionnel et le capteur, peut fonctionner en "
< bOUCIe fel’mée» COI:irbe caractéristique du couple de rotation
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LA QUALITE

Caractéristiques techniques des électro-aimants rotatifs

proportionnels série G DR

Tension Uy

Facteur de marche Fy (Y%)

Puissance nominale Py (W)

Couple My (Ncm)

Température de réf. 04 ¢ C)

Angle de rotation (°)

Poids de I'électro (kg)

Moment d’inertie 2
du noyau (kgm©)

Caractéristiques techniques
du capteur de position de 'angle de rotation
G DR X 035 X 20 A 61

G DR X050 X20 A 61
G DR X075 X 20 A 61

caracteristiques techniques
capteur de position
sur 'électro proportionnel

Champs de mesure (<X °) 69

Tension d’alimentation (V) 45...6

Consommation (MA) <14

Tension de sortie V) 1800351 —
Tension en position médiane (V) 251025 dZ?iLllT: é-:”lt.
Sensibilite (MV/1°) 1+ 1 B
Tolérance de linéarité (%) 51 il

Fréquence limite (kHz) 23

Température de réf. (° C) 0...50

Variation de la température (%/°C) 0,05

Résistance initiale (Q) 50

Sensibilite:

la sensibilité est la variation du signal de sortie par rapport au
déplacement de mesure en mV/1°.

Défaut de linéarité:
le défaut de linéarité indique I'écart en % du signal de départ par
rapport a la droite idéale.

Variation de température:
la variation de température indique I'écart en % du signal de départ
par degré de changement de température en % C.

Frequence limite:
par rapport au capacité du capteur.

Performances:

Les couples de rotation s’entendent a 90 % de la tension nominale
(Uy= ==24V) et a I'état chaud. A d’autres tensions, des variations du
couple peuvent apparaitre. Les valeurs des couples peuvent varier

d’environ == 10 % par suite de dispersions naturelles.
Tension nominale === 24V, autres tensions sur demande.
L'état chaud est obtenu dans les conditions suivantes:

a) montage sur une base formant écran thermique

b) tension nominale =24V

c) facteur de marche 5 a 100 % - voir notice G XX paragr. 4
d) température de référence 35° C

Facteur de conversion:

1N=0,102 kp

1 Necm=0,102 kpcm = 0,1 kpcm

¢ 3
E 20°C
4>
/
@
=1 70°C
-
O
o
2
Usensor = f (a0
Parameétre: — tension d'alim. 5 V
1 capteur de position d'angle monté
sur électro—aimant rotatif proportionnel
G DR X 035

MSTM - Fo 0804.1680
|

0 | | | |
0 50 100
Angle de rotation %— =
Fig. 4 1
(vert) 2 © capteur] ° 1 (bleu)
Masse Tension d'alimentation
+4,5..6V
MSM—o 0804.1699
3 (noir)
Sortie

Fig. 5
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LA QUALITE
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LA QUALITE

DEPUIS 1912

Sens de rotation

Tableau d’encombrement des séries G DR

| [ AR
e @/
T

M

d, Raccordement capteur
== Tension I\
d Noir: sortie i
Wi Bleu: d'alimentation
Vert: masse d :
l L
]
H ] ;
i Raccordement

&) électro—aimant —l .
- — == -

angle de rotation 110 ©

d, Sensderotaon X

a angle de rotation 110 °

MSM-Fo 08041710

Fig. 15
dimensions

type GDRX 035X 20 A 01

a

GDRX075X20A01

Fig. 16

dimensions

type GDR X035 X 20 A 61
a GDRX075X20A61
(autres cotes voir fig. 15)
avec capteur de position

Explication pour la désignation des types:

G DR X 035 X 20 AOI

Groupe d’appareils r
Série d'exécution

Modifications

Taille

Exécution
Protection suivant DIN 40050

Caracteéristiques d’'exécution

Exemples de commande

Type GDRX035X20A01
Tension —— 24V
Facteur de marche 100 %

Versions spéciales:

Versions spéciales et modifications sur demande.

En ce cas, veuillez nous préciser les conditions

d’utilisation exactes suivant la notice «<Explication techniques».

Les conditions de livraison générales sont celles de lI'industrie électrique européenne.
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